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RESUMO: Este artigo tem como objetivo compreender filosoficamente as relagcoes entre inteligéncia artificial,
robos e agéncia moral. O avanco da inteligéncia artificial tem modificado as formas de pensamento e
comportamento dos seres humanos em sociedade. Para o nosso trabalho, partiremos do seguinte problema: se
atribuimos a inteligéncia artificial uma agéncia moral, entio a inteligéncia artificial pode ser moralmente
responsavel? Nossa hipotese a ser verificada € que se a inteligéncia artificial simula acoes morais na tomada de
decisoes, entio uma agéncia moral apenas simula formas de responsabilidade moral. Esta proposta justifica-se
devido a importancia contemporanea da filosofia para a compreensao e o debate de conceitos tedricos que
envolvem a inteligéncia artificial. Esses conceitos tedricos sio os agentes inteligentes, os algoritmos, o machine
learning (aprendizado de maquina), o big data (grande quantidade de dados computiveis), a cognicio, a

informaciao, a légica, as redes neurais, dentre outros.

Palavras-chaves: Inteligéncia Artificial. Agentes Inteligentes. Agéncia Moral. Robds. Responsabilidade

ABSTRACT:

This article aims to understand the relationships between artificial intelligence, robots and moral agency
philosophically. The advance of artificial intelligence has changed the forms of thought and behavior of human
beings in society. For our work, we will start from the following problem: if we attribute to artificial intelligence a
moral agency, then artificial intelligence can be morally responsible? Our hypothesis to verify is that if artificial
mtelligence simulates moral actions in decision making, then a moral agency only simulates forms of moral
responsibility. This proposal is justified due to the contemporary importance of philosophy for the understanding
and debate of theoretical concepts involving artificial intelligence. These theoretical concepts are intelligent
agents, algorithms, machine learning (machine learning), big data (large amount of computable data), cognition,

information, logic, neural networks, among others.
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INTRODUGAO

O objetivo deste artigo ¢ compreender filosoficamente as relacoes entre inteligéncia artificial,
robos e agéncia moral. O avanco da inteligéncia artificial tem modificado as formas de pensamento e
comportamento dos seres humanos em sociedade. Nao apenas estamos falando de uma sociedade
mformacional, sociedade em rede ou sociedade cibernética, mas de uma sociedade que tornou possivel
a existéncia de sistemas inteligentes ou de sistemas que simulam a mteligéncia humana.

Mediante a isso, é necessario refletir sobre o que seja a inteligéncia artificial (Teixeira, 2014),
abordando sua filosofia, paradigmas e uma questao central: maquinas podem pensar? Este problema
for lancado por Alan Turing (1950) e desenvolvido por uma diversidade de perspectivas que
concordam ou nao com a capacidade das maquinas pensarem (Bringsjord, 2018).

Nosso trabalho parte do seguinte problema: se atribuimos a inteligéncia artificial uma agéncia
moral, entao a inteligéncia artificial pode ser moralmente responsavel? Nossa hipotese a ser verificada
¢ que se a Inteligéncia artificial simula acoes morais na tomada de decisoes, entio uma agéncia moral
apenas simula formas de responsabilidade moral. Para compreender essa hipotese, é necessario
entender o que ¢ a inteligéncia artificial, a agéncia inteligente artificial, robds e responsabilidade.
Destacamos que nio hi uma linearidade de desenvolvimento filosofico, cientifico e téenico na historia
da mtehgéncia artificial. Pretendemos, ao afirmar isso, que a historia da inteligéncia artificial é repleta
de paradigmas, rupturas e descontinuidades teoricas e epistemologicas.

Na primeira secdo, utilizaremos os conceitos de Stuart Russel e Peter Novig (2010) sobre
Inteligéncia Artificial e Marc Champagne (2021) sobre agéncia inteligente para o entendimento de
conceitos como: a) Racionalidade ideal; b) Agentes inteligentes e ¢) Responsabilidade moral dos agentes
mteligentes. Na segunda secao, trataremos de analisar a agéncia moral artificial a partir da visao padrao
e funcionalista. Para 1sso, utilizaremos: a) Os conceitos de Angeluci e Rossetti (2021) sobre a relacao
entre ética, algoritmos e aprendizado de mdaquina; ¢) As andlises de Bringsjord (2018) e Mcnamara
(2021) sobre deontologia aplicada a inteligéncia artificial e d) As definicoes de Behdadi ¢ Munthe
(2021) sobre a visao padrao e funcionalista da inteligéncia artificial. Na terceira se¢ao, abordaremos os
argumentos de Muller (2020) sobre a responsabilidade dos robos.

Nas consideracoes finais, consideramos que as diferentes conceituacoes sobre responsabilidade
moral, agéncia moral e consciéncia nos leva a um posicionamento atribuicionista. Reconhecemos que
o problema metafisico-ontologico entre seres humanos e entidades inteligentes artificiais ainda nao esta

resolvido.
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1 AGENTES INTELIGENTES ARTIFICIAIS E RESPONSABILIDADE

A reflexio sobre a inteligéncia artificial tornou-se relevante para a filosofia contemporanea, uma
vez que ha mmpactos cruciais sobre novas concepcoes de pensamento (maquinas podem pensar?),
epistemoldgicas (agentes artificiais inteligentes geram conhecimento e aprendem?), éticas (agentes
artificiais inteligentes tém responsabilidade moral?), logicas (a inteligéncia artificial necessita de novas
logicas aplicadas) e ontoldgicas (até que ponto, poderemos distinguir humanos de entidades artificiais
mteligentes?).

Os agentes inteligentes, os algoritmos, o machine learning (aprendizado de maquina), o big data
(grande quantidade de dados computivels), a cognicao, a informacio e as redes neurais constituem
elementos fundamentais para a compreensao teérica e funcional da inteligéncia artificial (Bringsjord,
2018; Flondi, 2011; O’Nell, 2017, 2020). A filosofia dirige-se a esses elementos fundamentais como
conceltos tedricos, procurando nio so6 elucida-los, mas investigando quais tipos de relacoes podem ser
feitas entre esses conceitos € o pensamento, o corpo e os artefatos humanos. Para 1sso, diversos campos
da filosofia buscam compreender essas relacoes: a) A epistemologia computacional (Dantas, 2019); b)
A filosohia da informacao (Floridi, 2011); ¢) As teorias da mente (Tripicchio, 20038); d) A filosofia da
ciéncia (Korb, 2004), €) A filosofia da tecnologia (Cupani, 2016) e f) A filosofia da inteligéncia artificial
(Bringsjord, 2018). Dentre essas perspectivas sobre a inteligéncia artificial, encontramos as seguintes:
a) Representacionistas: a inteligéncia artificial é uma representacaio de modelos mentais; b)
Conexionistas: a mteligéncia artificial corresponderia aos fendémenos neurais ¢ ¢) Fenoménicas: a
mteligéncia artificial passa a ser um objeto ou processos fenoménicos.

A diversidade de estudos filosoficos sobre a inteligéncia artificial leva a questoes para os debates
cientificos como, por exemplo, nas ciéncias da computacio, nas engenharias, nas neurociéncias e em
outras especialidades que trabalham com inteligéncia artificial. Uma dessas questoes é a seguinte:
maquinas podem pensar? (Turing, 1950).

Destacamos que um dos papéis da filosofia é compreender o que é pensar e, nesse sentido, é
de profundo interesse filosofico, pois o entendimento do significado de pensamento ou de formas de

pensar ¢ ttil para o desenvolvimento da inteligéncia artificial:

Russell e Norvig [...] fornecem um conjunto de respostas possivels para "O que é IA?"
pergunta que tem progresso no préprio campo. Todas as respostas assumem que a
IA deve ser defimida nos termos de seus objetivos: uma definicio candidata tem a
forma “IA é o campo que visa construir ...” As respostas se enquadram em um
quarteto de tipos colocados ao longo de duas dimensdes. Uma dimensio é quando o
objetivo é corresponder ao desempenho humano ou, em vez disso, racionalidade
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ideal. A outra dimensio é quando o objetivo ¢é construir sistemas que
raciocinam/pensam, ou melhor, sistemas que agem (Bringsjord, 2018, n.p.).

O sentido das respostas nos leva a entender que a inteligéncia artificial é um campo que visa a
construcao de agentes que simulam a inteligéncia humana. Dessa forma, esses agentes atuam sobre um
melo procurando seguir uma racionalidade ideal. As acoes e decisoes tomadas pelos agentes
mteligentes partem de padroes estabelecidos por um modelo que segue uma racionalidade. O quarteto

que define as dimensoes da inteligéncia artificial € representado abaixo da seguinte forma:

Tabela 1 - Dimensées da Inteligéncia Artificial

Baseado em Humano Racionalidade Ideal
Baseada em Raciocinio | Sistemas que pensam como | Sistemas que  pensam
humanos racionalmente.
Baseada em Sistemas que agem como | Sistemas  que  agem
Comportamento humanos. racionalmente.

Fonte: AIMA (2018)*

Notemos que ha inteligéncias artificiais baseadas em raciocinio e baseadas em comportamento.
Isso gera duas formas de cogni¢ao para essas inteligéncias: agir ou raciocinar. Essas dimensodes ou
simulam o ser humano ou seguem um modelo 1deal de racionalidade. Na dimensio da iteligéncia
artificial baseada em raciocinio, compreendemos os sistemas que simulam a mteligéncia humana ou
sistemas que podem raciocinar por conta propria. Ambas as formas executam formalismos e operacoes
logicas. Nesta dimensao, o paradigma central é o modelo mental racional. Na dimensao da inteligéncia
artificial baseada em comportamento, entendemos que os sistemas executam a¢oes por simulacio do
comportamento humano ou sistemas que executam acoes por conta propria.

A partir do quarteto acima destacado, observamos que o modelo que simula o comportamento
humano pode ser interpretado como uma inteligéncia artificial fraca: “A TA "fraca", por outro lado,
procura criar maquinas de processamento de informacoes que parecem ter o repertorio mental
completo de pessoas humanas” (Searle, 1997, pp. 09-10). Por sua vez, o modelo que segue uma
racionalidade 1deal pode ser interpretado como uma inteligéncia artificial forte: “Maquinas que tém
todos os poderes mentais que temos, incluindo a consciéncia fenomenal” (Bringsjord, 2018, n.p.). Ha

uma série de questoes filosoficas sobre essas formas de mteligéncia artificial, uma vez que nao

2 Esse quadro € apresentado por Bringsjord (2018) em seu artigo — Artificial Intelligency — onde sintetiza as
ideias de Russel e Novig (2010) na obra AIMA (Artificial Intelligence: A Modern Approach). Cf.
https://plato.stanford.edu/entries/artificial-intelligence/#WhatExacAl.
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conhecemos profundamente os mecanismos de manifestacio da consciéncia ou se é possivel atribuir
um self ou uma entidade que reflita sobre s1 mesmo.

Além de uma consciéncia, o ntcleo da inteligéncia artificial forte é um modelo de racionalidade
1deal que executa operacoes logicas e age sob a tomada de decisdes por s1 mesma (agentes racionais).
Mas o que vem a ser essa racionalidade 1deal quando relacionada a inteligéncia? Ela envolve percepcao

do meio? Vejamos:

E quanto a Russell e Norvig? Qual € a resposta deles para o Que ¢ IA? [...] Eles sao
firmes na colocacio de "atuar racionalmente'. De fato, é seguro dizer que eles sio os
principais defensores desta resposta e que foram apologistas notavelmente bem-
sucedidos. Sua série AIMA extremamente influente pode ser vista como uma defesa
e especificacio de livros da categoria Ideal/Agir. Observaremos, um pouco mais tarde,
como Russell e Norvig estabelecem toda a IA em termos de agentes inteligentes, que
sao sistemas que agem de acordo com varios padroes ideais de racionalidade. Mas
primeiro vamos olhar um pouco mais perto a visio sobre inteligéncia subjacente ao
texto do AIMA. Podemos fazé-lo recorrendo a Russell [...]. Aqui, Russell reformula
a questio "O que é IA?" como a questio "O que € iteligéncia?" (presumivelmente sob
a suposicao de que temos uma boa compreensio do que é um artefato) e, em seguida,
ele 1dentifica mnteligéncia com racionalidade. Mais especificamente, Russell vé a IA
como o campo dedicado a construcio de agentes mteligentes, que sao func¢oes que
tomam como tuplas® de percepcoes do ambiente externo e produzindo
comportamento (acoes) com base nessas percep¢oes (Bringsjord, 2018, n.p.).

Na inteligéncia artificial, a agéncia inteligente relaciona-se com a construcao de artefatos que
atuam racionalmente sobre um melo a partir de mputs e outputs. Vemos que nao se trata apenas de
seguir padroes de programacao complexos, mas se trata da construcio de agentes inteligentes que
percebem o meio e atuam sobre ele. O modelo basico de inteligéncia/racionalidade consiste na a¢io
de um agente sobre um meio que produz uma sequéncia de estados (memorias) sobre esse meio. Essa
sequéncia ¢ avaliada por determinadas medidas a fim de calcular sua utilidade. Esse modelo basico nio
envolve apenas operacoes logicas, mas a entrada e saida de dados provenientes de estados percebidos
do melo. Esse modelo nao deixa de ser um teste de inteligéncia, uma vez que Russel e Novig (2010, p.
02) apresentam um esquema mais concreto dos objetivos da inteligéncia artificial em sua histéria: “A
IA é o campo dedicado a construcio de artefatos inteligentes, onde 'inteligente' é operacionalizado por
melo de testes de inteligéncia (como a Escala de Inteligéncia de Adultos de Wechsler) e outros testes
de capacidade mental (incluindo, por exemplo, testes de capacidade mecanica e criatividade)” (Newell,
1973 apud Bringsjord, 2018, n.p.).

Ao percebermos que os testes de mteligéncia sao aplicados para o desenvolvimento da

inteligéncia artificial, podemos declarar que ha uma psicometria? No sentido de que os modelos de

3 Tuplas sao sequéncias de dados imutaveis e heterogéneos.
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mteligéncia artificial sao baseados em nossos modelos mentais, os testes de inteligéncia utilizam técnicas
quantitativas para avaliar dados de performance na solucao de problemas. Da mesma forma, isso pode
ser aplicado a inteligéncia artificial a fim de avahar seu desempenho no conjunto de suas acoes, funcoes
e decisoes. A inteligéncia artificial psicométrica nio apenas se basela nos restritos testes de quociente

de mteligéncia, mas envolve outras dreas:

A TA psicométrica é o campo dedicado a construcio de entidades de processamento
de informacoes capazes de pelo menos um desempenho sélido em todos os testes
estabelecidos e validados de inteligéncia e capacidade mental, uma classe de testes que
mclul nao apenas os testes de QI bastante restritivos, mas também considerando que
isso ¢ importante, dados os testes nos quais os trabalhos da presente edicio especial®
sao focados - testes de criatividade artistica e literdria, capacidade mecénica e assim
por diante (Bringsjord, 2018, n.p.).

Habilidades artisticas, criativas e mecanicas também devem ser estudadas pelo campo da
mteligéncia artificial. Para 1sso, faz-se necessario ampliar os testes para outras capacidades cognitivas
além dos testes que avaliam a capacidade abstrata, formal, geométrica, 16gica ¢ matematica, mas 1sso
nao mmplica em declarar que sistemas de inteligéncia artificial criam ou possuem dotes artisticos e
literarios. Percebemos que os dados, o processamento dos dados, a organizacio de mformacoes e a
acao de algoritmos ainda estao baseados em aspectos logicos. Embora possamos considerar a existéncia
de uma nteligéncia artificial nao-logicista, 1sso nio é a negacao de todo e qualquer formalismo. A
mteligéncia artificial nio-logicista relaciona-se com formalismos especificos € nio com o sistema formal
como um todo. Nessa categoria de inteligéncia artificial, incluimos as abordagens probabilisticas e
neurocomputacionais. A abordagem probabilistica baseia-se em sistemas que calculam hipoteses para
resolver problemas em um largo espectro de variaveis. A inteligéncia artificial baseada em redes neurais
basela-se em arquitetura de sistemas voltados para a aprendizagem e sao constituidos por unidades que
se assemelham a neuronios (Bringsjord, 2018). As conexodes entre essas unidades sao chamadas de
links com funcoes de entrada e saida de dados em relacao ao meio. Nossas perguntas sio: como essa
arquitetura de mteligéncia artificial pode tomar decisdoes responsaveis? Isso é possivel? Agentes
mteligentes artificials sao responsavels?

A atribuicio de responsabilidade moral aos agentes inteligentes deve passar por um crivo
metafisico e ontoldgico: até que ponto, podemos diferenciar seres humanos de sistemas de inteligéncia

artificial:

4 Trata-se do artigo - Psychometric artificial intelligence — publicado no Journal of Experimental & Theoretical
Artificial Intelligence.
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A distin¢ao real/artificial € real, nio artificial. Afinal, nao € preciso atribuir uma "alma"
ou "'mente" para o ouro para insistir em sua diferenca no ouro de tolo. A énfase em
culpar ou elogiar somente agentes que sio realmente responsiveis se encaixa nas
praticas comuns. Podemos errar em determinar o que exibe uma agéncia real -
creditando erradamente a um albatroz uma boa navegacio [...], mas depois de
descobrirmos o erro de nossos caminhos, paramos de manter o alvo na questio
responsavel. Para tornar isso concreto, aqueles de nés que pensam que Deus existe
nao temem sua ira ou se preocupam com o curso de acio que ele supostamente
prescreve. Para onde vai a ontologia, a normatividade normalmente segue.

Criamos robos, entao sabemos que eles nio estio no comando (ou pelo menos
refletem nossas escolhas - incluindo a escolha de construi-los em primeiro lugar).
Certamente, somos livres para cunhar novos conceitos para se encaixar em nossas
novas criacoes, mas se tais conceitos terao algum valor na imaginacio humana, isso é
outro assunto. Portanto, suponho que dilemas emergentes sobre como tratar os robos
forcario a distin¢io verdadeiro/artificial assumir seu lugar ao lado dos outros pilares
identificados pela psicologia moral, como cuidados/danos, justica/trapaca,
lealdade/traicao, autoridade/subversio e santidade/degradacio. O que resta para ser
visto € se a artificialidade é uma consideracao para ponderar entre outras, ou se sua
presenca torna todos os outros padroes morais mnaplicaveis. Afinal, nio lamentamos
realmente a morte de pessoas que aparecem nos filmes porque sabemos muito bem
que, por mais convincente que seja a atuacao, aqueles personagens sio falsos. Somos,
por outro lado, profundamente movidos por uma foto de um garoto sirio morto de
brugos em uma praia porque ¢ um exemplo real (Champagne, 2021, p. 81).

A distin¢ao ontologica entre o real e o artificial consiste na 1deia de que os artefatos sao objetos
produzidos pelos seres humanos, mas que possuem uma forma e contetido material e virtual diferente
do ser humano. Embora possamos declarar que os artefatos sao elaborados de materiais provenientes
da natureza, eles possuem um desigr® e uma funcio. O processo de design ¢ uma pratica que envolve
a fabricacio de um artefato desde a escolha de seus materiais, requisitos funcionais, prototipagem até
a reproducio e correcoes tecnologicas. O artefato é resultado de um processo que esta sujeito as
alteracoes de funcionamento de acordo com a suas melhorias ao meio e publico. Um artefato é criado
para ser um produto ou componente de outro artefato maior. Nesse aspecto, os artefatos possuem
funcoes, pois servem para algo e a mente humana aplica intencoes a essas funcoes. Percebemos que
hi uma dualidade entre uma mente humana dotada de intencionalidade e um artefato que possui uma
funcio. Ainda que a nocao de func¢ao seja central para os artefatos, pode-se ainda declarar que esta
no¢ao esta presente na biologia (determinadas organelas citoplasmaticas exercem funcoes), mas sem
mtencionalidade humana. No caso dos artefatos, a intencionalidade humana esta presente, uma vez
que dependem de nossas acoes responsivas. Mas como fica o caso dos agentes inteligentes artificiais?
Em termos de uma filosofia da tecnologia, esses agentes seguem um processo de design, mas até que

ponto, uma funcao de um artefato inteligente ¢ ligada a intencionalidade humana?

> Para maiores detalhes, conferir 0 problema do design em:
https://plato.stanford.edu/archives/fall2024/entries/technology/.
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Entendemos que atribuimos aos agentes inteligentes artificiais um senso de responsabilidade,
mas 1sso significa que o agente ¢ moralmente responsavel por suas acoes? Consideramos 1sso porque
os sistemas de mteligéncia artificial nao possuem um self ou entidade autorreflexiva, uma consciéncia
onde podem discernir valores morais para a tomada de decisoes. Dizer que um agente inteligente
artificial cometeu um crime, por exemplo, ¢ atribuir uma consciéncia moral que nao ¢ real nesses
artefatos tecnologicos. Podemos sim utiliza-los para nossas decisdes, mas niao é o agente inteligente
artificial que age intencionalmente. A agéncia real mantém a distin¢ao ontologica entre seres humanos

e mteligéncia artificial, pois temos uma consciéncia responsiva.

2 AGENCIA MORAL ARTIFICIAL: VISAO PADRAO E FUNCIONALISTA

A agéncia moral artificial refere-se a capacidade de um sistema de inteligéncia artificial atuar
como um agente moral, ou seja, tomar decisoes éticas € comportar-se de maneira que reflita padroes
morais e éticos estabelecidos. Este conceito envolve varias camadas de complexidade, mcluindo
consideracoes técnicas, filosoficas e sociais. A tomada de decisio pela inteligéncia artificial, por

exemplo, avalia cendrios a partir de principios éticos definidos nos algoritmos:
s

Algoritmos de tomada de decisao sio usados em uma variedade de dominios, de
modelos simplistas de tomada de decisao [...] a algoritmos de perfil complexos [...].
Exemplos contemporianeos notiveis incluem agentes de software online usados por
provedores de servicos online para realizar operacoes em nome dos usudrios |[...];
algoritmos de resolugio de disputas online que substituem os tomadores de decisio
humanos na mediac¢io de disputas [...]; sistemas de recomendacio e filtragem que
comparam e agrupam usudrios para fornecer contetido personalizado [...]; sistemas
de apoio a decisio clinica [...] que recomendam diagnoésticos e tratamentos aos
médicos [...]; e sistemas de policiamento preditivo que prevéem pontos criticos de
atividades criminosas (Mittelstadt et al., 2016 apud Angeluci e Rossetti, 2021, p. 12).

A tomada de decisao é um dos principais temas da inteligéncia artificial quando nos referimos
as implicacoes éticas filosoficas e concretas. Como podemos observar, as aplicacoes da tomada de
decisao estio presentes nas redes soclais, no entretenimento (garnes, strearning, realidade virtual, dentre
outros), na medicina e na seguranca publica. Nossa pergunta é como a inteligéncia artificial “aprende”
para desenvolver agenciamentos morais e éticos? Devemos compreender a aprendizagem de
maquina/algoritmos.

Um sistema de inteligéncia artificial pode treinar a execucao de acoes a partir de principios
éticos de forma continua. Para que 1sso aconteca, os algoritmos devem ser organizados para funcionar

em determinados padroes e regras, programando continuamente principios éticos. Dizemos que os
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algoritmos “aprendem” através da alimentacao de grande quantidade de dados coletados. Isso

representa um retorno para a aprendizagem dos algoritmos em cenarios que envolvam dilemas morais.

A aprendizagem de maquinas/algoritmos envolve autonomia do sistema, incertezas e desafios éticos:

O aprendizado da maquina é definido como a capacidade de definir ou modificar
regras de tomada de decisao de forma autébnoma. As capacidades de aprendizado
conferem aos algoritmos algum grau de autonomia. O impacto dessa autonomia deve
permanecer incerto, mas até certo ponto. Como resultado, as tarefas executadas pelo
aprendizado de maquina sio dificeis de prever antecipadamente (como uma nova
entrada serd tratada) ou explicadas posteriormente (como uma determinada decisao
fol tomada). A incerteza pode, assim, nibir a identificagio e a correcio de desafios
éticos no projeto e operacao de algoritmos de aprendizagem, que sio capazes de
tomar decisoes. Entao a questio fundamental que surge é: essa tomada de decisao
algoritmica, por ser autéonoma, é fundada em quais valores éticos? (Angeluci e
Rossetti, 2021, p. 04).

A ética da inteligéncia artificial ¢ um subcampo derivado da ética da computacio e toma como

referencial as acoes humanas. A ética da inteligéncia artificial considera a autonomia dos agentes

mteligentes artificiais em tomar decisoes. Para 1sso, deve existir uma estrutura em que se possa construir

agentes inteligentes artificiais a partir de um cédigo moral (Bringsjord, 2018). Essa estrutura deve ter

caracteristicas formais partindo de algo similar aos nossos raciocinios. O campo que estuda a aplicacio

dessa estrutura formal é a logica dedntica cuja caracteristica parte de um coédigo moral. Como exemplo,

podemos citar, no quadro abaixo, palavras que sintetizam comandos deontoldgicos:

Tabela 2 - Logica Deontica: nogoes

a)  Permissivel b) Inadmissivel

¢) Obrigatorio d) Omisso

e) Opcional f)  Nao-opcional

g Deve h) Deveria

1)  Louvavel 1 Indiferente / significativo

k) Melhor que / melhor / bom / ) Reivindicacio / liberdade
ruim poder / imunidade

m) Responsabilidade n) O minimo que se pode fazer

o) Culpar / elogiar p) Agéncia/ acio

Fonte: https://plato.stanford.edu/entries/logic-deontic/ (2021).

De um modo geral, a engenharia e a inteligéncia artificial pesquisam a correspondéncia de uma

estrutura de l6gica dedntica com um cdédigo moral (premissas ou predicoes expressas) para agéncia e

automacao (Bringsjord, 2018). O foco nas regras logicas a partir de um codigo moral aplicado a

programacao conduz a avaliacao de cenarios por meio de critérios éticos. Essas regras devem ser

suficientemente claras para a agéncia moral, uma vez que elas sao aplicadas na inteligéncia artificial

médica, legal, educacional, automotiva, dentre outras. Além da clareza, as regras devem ter como
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caracteristicas, a confiabilidade, transparéncia, respeito a autonomia dos sujeitos e responsabilidade.
Em relacdo a essas caracteristicas, perguntamos se podemos atribuir responsabilidade moral aos agentes

inteligentes artificiais?

O que ¢ necessdrio e suficiente para que uma entidade artificial seja um agente moral?
[...]

O debate da AMAS® foi focado principalmente em duas concepcoes rivais da agéncia
moral humana: a chamada visio padrio e a visao funcionalista, respectivamente.
Ambas tém variantes diferentes e, como veremos, pode haver motivos para questionar
até que ponto elas realmente conflitam. No entanto, o ponto de partida do debate da
AMA ¢é a suposicio de que essas duas concepcoes de agéncia moral sio 1)
Incompativeis e 2) Tém implicacoes diferentes para a possibilidade de AMA.

A visdo padrao da agéncia moral humana é que os agentes morais devem atender as
condi¢oes de racionalidade, livre arbitrio ou autonomia e condi¢oes da consciéncia
fenomenal. A visio funcionalista é que a agéncia requer apenas comportamentos e

reacoes especificas que os defensores da visio padriao visualizassem como meros
indicadores das capacidades (Behdadi e Munthe, 2021, pp. 196-197).

Considerando a concepg¢ao padrio, perguntamos como ¢é possivel atribuir consciéncia aos
agentes intehigentes artificiais? Esses agentes possuem crencas sustentadas por uma consciéncia
fenomenal? O que significa esse tipo de consciéncia nessa perspectiva? Ha uma abrangéncia de
conceltos, problemas, caracterizacoes, descricoes, teorias metafisicas e teorias especificas sobre o que
seja a consciéncia. Para a inteligéncia artificial, um estado consciente representa um estado fenomenal
ligado a “organizacao espacial, temporal e conceitual da nossa experiéncia do mundo e de nés mesmos
como agentes nele” (Van Gulick, 2014, n.p.). Deixamos claro que esse tipo de concep¢io é uma
variante dentre as diversas tipologias, mas relaciona-se com a visio padriao, uma vez que considera os
agentes inteligentes artificials como uma tecnologia que organiza o espaco, tempo, sintaxe de linguagem
e experiéncia com o mundo. Por sua vez, a atribuicao de responsabilidade moral a agéncia moral
artificial vai além da aplicacio da deontologia na construcao de sistemas tecnoldgicos inteligentes.
Como podemos atribuir responsabilidade moral em agentes artificiais inteligentes se eles nio possuem
estruturas de sensibilidade, sentimentos e afetos? Nesse aspecto, nio compreendemos que essa
atribuicao seja cabivel. A resposta a essa questao envolve consideracoes metafisicas e ontoldgicas sobre
a correlacao entre o real e artificial. Se ha uma distin¢ao ontologica entre os artefatos e seres humanos,
entdo apenas atribuimos sentimentos morais aos agentes inteligentes artificiais.

Por sua vez, a visio funcionalista da inteligéncia artificial considera os agentes como seres sem
mente e atuantes por comportamento. A visio funcionalista defende condicoes como mteratividade,

independéncia e adaptabilidade:

® AMA: Artificial Moral Agency (Tradugao: Agéncia Moral Artificial).
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A visiao funcionalista da agéncia moral for mais claramente defendida no debate da
AMA por Floridi e Sanders, que rejeitam critérios como a consciéncia, e adotam uma
‘moralidade sem mente' (2004 p. 351). Seu ponto de partida ¢ a observagiao de que as
entidades podem ser agentes morais dependendo do nivel de abstracio escolhido ao
mferir critérios gerais de instancias paradigmaticas da agéncia moral humana [...].
Floridi e Sanders [...] oferecem o seguinte conjunto de condi¢oes para a agéncia moral:
1. Interatividade: E interage com seu ambiente;

2. Independéncia: E tem a capacidade de mudar a si mesmo e suas interacoes
mdependentemente de influéncia externa imediata;

3. Adaptabilidade: F pode mudar a maneira pela qual 2 é atualizada com base no
resultado de 1.

Embora a condicio 1 corresponda aproximadamente a4 sua contraparte na visao
padrio, a condic¢io 2 parte significativamente da visio padrio, nio exigindo a presenca
de estados mentais internos. A condicio 3 também ¢ diferente. E mais fraca, pois nio
exige que as acoes de E sejam imediatamente causadas por eventos que se enquadram
em 2, mas € mais forte, pois uma condicio de capacidade de resposta que vincula 2 e

1 (Behdadi e Munthe, 2021, pp. 198-199).

Adotar uma moralidade “sem mente” mmplica em um agenciamento caracterizado por
comportamento. Considera-se, dentro das dimensoes da inteligéncia artificial, que os agentes
mteligentes artificiais simulem o comportamento humano a partir de critérios morais. Nesse aspecto,
temos a mfluéncia da deontologia, mas sem visar uma racionalidade ideal. Podem existir pontos de
contato entre as visoes padrao e funcionalista, mas 1sso corresponde a interatividade com o melo. As
condi¢oes de independéncia e adaptabilidade tornam essa agéncia diferente em termos de mudanga

de comportamento.

3 ROBOS INTELIGENTES E ETICA DAS MAQUINAS

Um robo um ¢ artefato fisico que se move com certa autonomia. Como todo agente artificial,
ele possul atuadores que interagem com o melo, sendo capaz de ter um feedback ou nao dos dados
desse meio. Declaramos que nem toda maquina ¢ um rob6 e nem todo rob6 ¢ um agente artificial
mteligente. Maquinas podem agir sobre o meio e outros artefatos, mas sua acio niao implica em
autonomia: um arado puxado por bois atua sobre o meio, mas ele nio possul sensores, nio ¢é

automatizado e nem ¢é programavel. De acordo com Muller:

[...] 0s robds sio maquinas fisicas que se movem. Os robods estio sujeitos a impactos
fisicos, normalmente através de “sensores”, e exercem forca fisica sobre o mundo,
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normalmente através de “atuadores”, como uma pinca ou uma roda giratéria’.
Consequentemente, carros ou avides autbnomos sao robos, e apenas uma minuscula
porcio de robds ¢ “humanoide” (em forma humana), como nos filmes. Alguns robos
utihizam IA, outros nio: Os roboés industriais tipicos seguem cegamente scripts
completamente definidos com um minimo de input sensorial e sem aprendizagem ou
raciocinio (cerca de 500.000 novos robds industriais sao mstalados todos os anos [...].
E provavelmente justo dizer que, embora os sistemas roboticos causem mais
preocupacoes no publico em geral, os sistemas de IA tém maior probabilidade de ter
um impacto maior na humanidade. Além disso, os sistemas de IA ou robotica para
um conjunto restrito de tarefas tém menos probabilidade de causar novos problemas
do que sistemas mais flexiveis e autdbnomos (Muller, 2020, n.p.).

Ha em nossa cultura mididtica uma propensao a confundir roboés com androides, humanoides,
ciborgues e inteligéncia artificial. Androides sio justamente os robés humanoides e os ciborgues sao a
mtegracao corporal e neural de maquinas com os seres humanos (uma perspectiva defende que
ciborgues s6 existirio com a integracao do sistema nervoso com artefatos). Nao iremos detalhar o que
sejam androides e ciborgues, mas sim a relacio dos robos com os sistemas de inteligéncia artificial e a
ética. Ha robos que sao criados pela tecnologia da automaciao para seguir programacoes simples ou
reprogramacoes mais versateis. Na indastria automotiva, ha robos colaborativos dotados de sensores
especiais que avaliam a qualidade do produto® a fim de evitar falhas de pintura, soldagens e
componentes mal colocados. Esses robds sio versateis e reprogramaveis ¢ podem utilizar inteligéncia
artificial para aprender com o melio, processar informacoes, resolver problemas, tomar decisoes e agir
a partir de um complexo sistema de mputs e outputs. Um bom exemplo sio os carros auténomos® que,
através de sistemas de inteligéncia artificial baseados em redes neurais, tomam decisdées complexas no
transito.

O avanco da tecnologia dos robos autbnomos dotados de inteligéncia artificial leva a debates
éticos ligados ao campo da Etica das Maquinas. Esse campo estuda temas como privacidade e vigilancia,
mteracao humano-rob6, automacao e emprego e sistemas autonomos. Existe uma relacao desses temas
com a mnovacao tecnolodgica, internet das coisas, cidades inteligentes, governanca inteligente, robos de
cuidados, robos sexuais, mudancas da natureza do trabalho e realoca¢cio humana para outras atividades,
veiculos autbnomos e armas autonomas (Muller, 2020). Em relagio a privacidade e vigilancia, podemos

considerar o seguinte:

7 O autor refere-se as pincas e rodas automatizadas largamente utilizadas na indUstria atual para a fabricacao
de carros, circuitos eletronicos etc.

8 O Snake desenvolvido em parceria pela Empresa Brasileira de Pesquisa e Inovacdo Industria (EMBRAPII),
Instituto Tecnoldgico da Aeronautica (ITA) e General Motors (GM) é um exemplo de rob6 automatizado de
forma versatil que avalia a soldagem na indstria veicular. Cf.: https://embrapii.org.br/projetos-embrapii/robo-
snake/.

9 Ha uma série de projetos de carros autbnomos desenvolvidos pela Toyota, Tesla, BMW, Mercedes-Benz etc.
O projeto da Waymo ja é uma realidade: https://waymo.com/intl/es/waymo-driver/.
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Os dispositivos robéticos ainda nao desempenharam um papel importante nesta drea,
exceto no patrulhamento de seguranca, mas isto ira mudar quando forem mais
comuns fora dos ambientes industriais. Juntamente com a “internet das coisas”, os
chamados sistemas “inteligentes” (telefone, TV, forno, lampada, assistente virtual,
casa...), a “cidade inteligente” [...] e a “governanca inteligente”, eles estao prestes a
fazer parte do mecanismo de coleta de dados que oferece dados mais detalhados, de
diversos tipos, em tempo real, com cada vez mais informacoes (Muller, 2020, n. p.).

Sobre o patrulhamento e vigilancia, podemos dizer que encontramos formas “mais gentis” para
controlar e manter a ordem social. Michel Foucault (1975) considera que a sociedade moderna criou
formas mais suaves de controle: fibricas, hospitais e escolas. Nossas técnicas de manutenciao da
disciplina tém se aprimorado e niao podemos deixar de declarar que a tecnologia tem colaborado
bastante com 1sso. Boa parte do controle do trabalho, disciplina social, ordenamento de habitos e
crescimento das cidades é derivado dos ambientes industriais. Nesse aspecto, podemos citar que
determinados modelos de organizacao, planejamento e administracio do trabalho nasceram a partir
das industrias: taylorismo, fordismo e toyotismo. Recentemente, as novas tecnologias da informacao e
comunicacao tém modificado as formas de relacionamento social, familiar e de trabalho. Essas
tecnologias popularizaram-se e temos acesso a uma série de dispositivos que colhem informacoes sobre
nossos Interesses, gostos e vida pessoal. Utilizamos smartphones sincronizados com notebooks,
televisoes, assistentes de comando por voz, sistemas de navegacao espacial, lampadas, dentre outros
que vao coletando e compartilhando informacoes: 1sso é chamado de internet das coisas (IoT).

Ao coletar essas informacoes, empresas, governos e outras Instituicoes passam a ter
conhecimento sobre os individuos conectados a esse sistema. Essas conexoes permitem, por exemplo,
monitorar o trabalho, as condi¢oes ambientais de uma fazenda, a entrada e saida de pessoas em espacos
publicos e privados, transito de veiculos através de aplicativos etc. A incorporacao dessas tecnologias
fornece debates éticos e juridicos sobre a legalidade em se coletar nossas informacoes pessoais. Como
consequéncia, as cidades inteligentes tém evoluido a partir do avanco tecnologico da informacao e
comunicacao e do compartilhamento dessas tecnologias com uma parte da populaciao. Uma cidade
mteligente pode controlar o fluxo de caminhoes de lixo, incluindo rotas mais curtas, desligamento de
luzes de postes, monitoramento roboético de cameras para o transito, identificacio de pessoas e
situacoes  criminosas. Isso permite que os governos tomem decisdes baseadas nos dados
compartilhados digitalmente a fim de melhorar a administracao publica e os servicos aos cidadaos. As
criticas aos sistemas inteligentes, cidades inteligentes e governo inteligente voltam-se para as
desigualdades de acesso, alfabetizacao tecnoldgica e digital: nem todos os individuos possuem recursos

para ter equipamentos com boa conectividade, qualidade e alcance. A alfabetizacio tecnoldgica e digital
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consiste nao apenas em ter o acesso as tecnologias e a vida digital, mas ter conhecimento bésicos de
como uma tecnologia funciona, para que serve, suas relacoes econdémicas e politicas.

Um outro ponto importante para o debate da ética das maquinas é a interacio humano-robo.
Ja é um fato nossas iteracoes com a computacao afetiva, uma vez que somos atendidos por gravacoes
por assistentes virtuais que simulam sentimentos e emocoes através de vozes de boas-vindas, emoyis e
sistemas que parecem diagnosticar o que estamos sentindo. Em termos da roboética, essa interacao pode

ser observada nos robos cuidadores:

A utilizagao de robds nos cuidados da satide humana estd atualmente ao nivel de
estudos de conceito em ambientes reais, mas pode tornar-se uma tecnologia utilizavel
dentro de alguns anos, e tem levantado uma série de preocupacoes para um futuro
distopico de cuidados desumanizados [...]. Os sistemas atuais incluem robos que
apolam cuidadores humanos (por exemplo, no levantamento de pacientes ou no
transporte de material), robds que permitem aos pacientes fazerem certas coisas
sozinhos (por exemplo, comer com um braco robotico), mas também robds que sio
dados aos pacientes como companhia e conforto [...] (Muller, 2020, n.p.).

Os robos cuidadores podem contribuir para a melhoria do quadro de saade do paciente e na
colaboracao com cuidadores humanos. Com o envelhecimento geral da populacio, os robos
cuidadores serdo importantes para o apolo as pessoas com 1dade mais avancada, mas pode retirar o
trabalho de cuidadores humanos. A desumanizacao, quando adotamos esses robos, decorre de
aspectos como falta de empatia da maquina por mais avancada que seja, atencao, conforto e
distanciamento do contato humano. Esse tipo de situacio pode provocar mudancas profundas na
medicina, enfermagem, psicologia e areas afins. Em termos éticos, os robds cuidadores podem gerar
uma desvalorizacao do cuidado e das relacoes pessoais.

Outro tipo de robds, os robos sexuais, podem alterar a forma como nos relacionamos
afetivamente e sexualmente. De certa forma, algumas pessoas ja utilizam artefatos sexuais para

realizarem seus desejos, mas os robos tendem a criar um conforto:

Virios otimistas da tecnologia argumentam que os humanos provavelmente estarao
mteressados em sexo e companhia com robos e se sentirdo confortivels com a ideia
[...]. Dada a variacio das preferéncias sexuais humanas, incluindo brinquedos sexuais
e bonecas sexuais, isto parece muito provavel: a questao € se tais dispositivos devem
ser fabricados e promovidos, e se devem haver limites nesta drea delicada. Parece ter
entrado na corrente principal da “filosofia do rob6” nos tltimos tempos [...] (Muller,
2020, n.p.).

Os seres humanos tém o habito de se relacionar afetivamente com artefatos e objetos. Uma
questao ética € se a relacao entre robds e humanos pode ser considerada uma “amizade”. Além disso,

ha criticas quanto a dependéncia emocional que um ser humano pode criar com um artefato e se os
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robos sexuais venham a ser parte de uma continua industria pornografica e alimentar situacoes como
o trabalho sexual e escravidao (Muller, 2020). Outras criticas realcam a objetificacio de nossas relacoes
humanas, degradacio moral humana, aumento de problemas psicologicos, irrealismo e ilusao nas
relacoes. Questoes de género podem criticar que os robds sexuals tendem a explorar o biotipo
feminino em excesso, acentuando desigualdades. Filosoficamente, a interacio entre robos e humanos
gera mudancas nas caracteristicas dos relacionamentos.

Em relacio a automacio e emprego, ressaltamos que o estudo da inteligéncia artificial aplicada
a robotica é de interesse estratégico para os governos e suas instituicoes oficiais, é de fundamental
importancia para manter redes de comunicacoes, ¢ central nas transacoes comerciais, econémicas ¢
financeiras entre empresas e servicos, mas, por outro lado, tem sido alvo de debates criticos quanto a
substituicao ou a realocacio de mio de obra humana para outros setores produtivos da economia
(Mindell e Reynolds, 2020). O avanco da inteligéncia artificial ¢ um processo que implica diretamente,
na realidade do trabalho. A natureza do trabalho ¢ algo que se altera com as diversas mnovacoes
cientificas e técnicas que os seres humanos exploram desde antiguidade. De um modo geral e
historicamente, as sociedades organizam o trabalho a partir do controle das técnicas agricolas, de
observacio do tempo e clima, de conhecimentos escritos, de conhecimentos matematicos aplicados ao
engenho humano, ao dominio da metalurgia, fontes de energia e revolucao profunda nos meios de
producao. A revolucao industrial é o marco de organizacio do trabalho em torno das inovacoes
cientificas e tecnologicas. Ha autores que defendem as teses de uma 1%, 2%, 3* e 4* revolucoes
mdustriais. Nesse momento, estarfamos entrando na 4* revolucao mdustrial devido ao avanco dos
sistemas tecnoldgicos informacionais, comunicacionais, digitais e de inteligéncia artificial. Em cada uma
dessas revolucoes, o trabalho mudou em termos de leis, carga horaria de trabalho, relacoes
mterpessoais, consumo de produtos, meios de transporte, circulacio de dinheiro etc. Essas mudancas
sao tao profundas que impactaram no tempo de trabalho, no local em que se trabalha, na
produtividade, na gestio, nas formas de reuniao, no despacho de documentos na comunicacio
administrativa e sua maior digitalizacaio. Como consequéncia, essas mudancas tao rapidas ainda estio
estruturando os modelos educacionais, uma vez que é necessario alfabetizar as pessoas quanto ao uso

das tecnologias para a produtividade e geracao de riquezas:

Parece claro que a IA e a robética levario a ganhos significativos de produtividade e,
portanto, de riqueza geral. A tentativa de aumentar a produtividade tem sido
frequentemente uma caracteristica da economia, embora a énfase no “crescimento”
seja um fendmeno moderno [...]. No entanto, os ganhos de produtividade, através da
automacio, normalmente significam que menos pessoas sao necessdrias para o
mesmo resultado. Contudo, 1sto nio implica necessariamente uma perda global de
emprego, porque a riqueza disponivel aumenta e isso pode aumentar a procura o
suficiente para contrabalancar o ganho de produtividade. A longo prazo, a maior
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produtividade nas sociedades industriais conduziu a mais riqueza em geral.
Ocorreram grandes perturbacdes no mercado de trabalho no passado, por exemplo,
a agricultura empregava mais de 609% da forca de trabalho na Europa e na América
do Norte em 1800, enquanto, em 2010, empregava 5% na UE e ainda menos nos
paises mais ricos (Comissio Europeia 2013). Nos 20 anos entre 1950 e 1970, o
numero de trabalhadores agricolas contratados, no Reino Unido, foi reduzido em 50%
[...]. Algumas destas perturba¢oes levam a que industrias com maior intensidade de
mao-de-obra se desloquem para locais com custos de mao-de-obra mais baixos. Este
¢ um processo continuo (Muller, 2020, n.p.).

Historicamente, o surgimento de novas tecnologias encerrou determinadas profissoes, mas, por
outro lado, miciaram outras: o avanco das tecnologias de telecomunicacoes encerrou a profissao de
telefonista, mas, por outro lado, exige uma maior qualificacio de técnicos que trabalham com instalacao
de nternet e redes. O avanco da automaciao, robotica e mteligéncia artificial parecem substituir o
trabalho humano de um modo mais amplo. Embora o trecho acima destaque, historicamente, que uma
maior geracao de riquezas crie maior procura, 1sso nao ¢ uma declaracao que nos dé seguranca quanto
aos postos de trabalho futuros: seria fundamental apresentar dados econdémicos mais precisos sobre os
futuros trabalhos e quais as demandas sao necessarias para esses trabalhos. No atual momento, o
mercado de trabalho relacionado a inteligéncia artificial e da automacao robética exige a contratacio
de profissionais altamente qualificados ¢ bem remunerados, enquanto os trabalhos em fabricas e
escritorios tendem a diminuir e serem mal remunerados (Muller, 2020).

Por fim, os sistemas autbnomos, como os veiculos autbnomos e armas autbnomas, sao sistemas
mecatronicos inteligentes que funcionam com bastante independéncia em relacio a intervencao
humana. A construcao de veiculos autbnomos visa elaborar sistemas que facam uma conduc¢ao mais
segura. O comportamento humano é imprevisivel na direcao de veiculos e estamos sujeitos a acidentes,
uma vez que ocorrem falhas humanas derivadas de imprudéncia, impericia e negligéncia. £ comum
que o ser humano cometa infracoes como dirigir com excesso de velocidade, ultrapassar semaforos e
faixas, nao dar sinais de mudanca de dire¢ao etc. A fim de evitar esses problemas, a indastria de veiculos
autonomos aposta na seguranca de seus projetos, porém, caso ocorra um acidente com esta tecnologia,
a quem atribuimos a responsabilidade?

Por sua vez, as armas autdnomas nio sao, por exemplo, artefatos simplesmente teleguiados
como misseis e veiculos. Eles sio imndependentes e realizam missoes complexas (Darpa, 1983). O
problema ¢ que a utilizacio dessas armas pode retirar a responsabilidade humana em guerras e

assassinatos, uma vez que ¢ dificil identificar quem ordenou o ataque:

A assimetria crucial, onde um lado pode matar impunemente e, portanto, tem poucas
razdes para nao o fazer, ja existe em guerras convencionais de drones com armas
controladas remotamente (por exemplo, os EUA no Paquistio). E facil imaginar um
pequeno drone que procure, identifique e mate um individuo humano [...]. Estes sio
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os tipos de casos apresentados pela Campanha para parar os Robos Assassinos e
outros grupos ativistas. Alguns parecem equivaler a dizer que as armas autbnomas sio
de fato armas..., e as armas matam, mas, ainda assim, as fabricamos em numeros
gigantescos. Em matéria de responsabilizacio, as armas auténomas podem tornar
mais dificil a 1dentificacio e a acusacio dos agentes responsiaveis- mas isto nio ¢ claro,
dados os registros digitais que se podem manter, pelo menos numa guerra
convencional [...] (Muller, 2020, n.p.).

E notavel a utilizacao de drones em guerras entre a Russia vs. Ucrania, em contflitos entre o Ira
vs. Israel e em operacoes antiterroristas dos E.U.A contra o Taliba. O Direito Internacional
Humanitirio®® ¢ bem claro quanto ao seu codigo ético-juridico em caso de conflitos armados: 1.
Principio da Humanidade: reduzir o sofrimento humano ao decidir pelo ataque menos danoso; 2.
Principio da Necessidade: um ataque militar especifico s6 pode ser realizado apos o esgotamento de
todas as tentativas possiveis de diplomacia e 3. Principio da Proporcionalidade: se o alvo de um ataque
militar é especifico, entio nio se pode ter uma desproporcionalidade desse ataque aos civis e outras
mfraestruturas que nao sao o objetivo da missio. Mediante a esses principios, notamos que, em
combates sem o uso de armas autonomas, hd ifracoes cujo potencial letal é grande. Nesse sentido,
questionamos se o uso de armas autbnomas pode causar um ataque mais danoso, nao reconhecer
protocolos diplomaticos e ser desproporcional devido a sofisticacio tecnologica. Assim, a questio

filosofica que se levanta aqui é em torno da responsabilidade moral dos agentes artificiais inteligentes:

Neste contexto, responsabilidade implica autonomia, mas nao o inverso, pelo que
podem existir sistemas que tenham graus de autonomia técnica sem levantar questoes
de responsabilidade. A no¢io mais fraca e mais técnica de autonomia na robética é
relativa e gradual: diz-se que um sistema ¢ autbnomo em relaciao ao controle humano
até certo ponto. Existe aqui um paralelo com as questdes de preconceito e opacidade
na A, uma vez que a autonomia também diz respeito a uma relacio de poder: quem
estd no controle e quem € o responsavel? (Muller, 2020, n.p.).

Tendemos a atribuir responsabilidade moral aos robés na medida que a distincia entre nossas
caracteristicas humanas e artificiais diminui, mas 1sso ¢ um senso comum. Rob6s podem ter autonomia,
mas essa autonomia ¢ suscetivel a uma variacao de contextos, graus e controle. Por mais que existam
projetos que desenvolvam a aplicacio da deontologia em maquinas, a responsabilidade moral é

praticamente uma condicio ética que depende da consciéncia:

Em sua resposta a Wolf, Watson [...] concorda que algumas abordagens a
responsabilidade — ou seja, visdes de autorrevelacio [...] — focam estritamente em se
o comportamento ¢ atribuivel a um agente. Mas Watson nega que essas atribuicoes
constituam uma forma meramente superficial de avaliacao. O comportamento que é

10 Para maiores detalhes, conferir o site da Rule of Law in Armed Confiicts da Geneve Academy:.
https://www.rulac.org/legal-framework/international-humanitarian-law.
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atribuivel a um agente ¢ porque emana de seu sistema de avaliagio e, frequentemente,
revela algo mterpessoal e moralmente significativo sobre a “orientacao avaliativa
fundamental” do agente [...]. Assim, atribui¢oes de responsabilidade nesse sentido de
responsabilidade-como-atribuibilidade sao “centrais para a vida ética e avaliacio ética”
[...] O atribuicionismo assemelha-se as visoes de autorrevelacio [...] na medida em
que ambas focam na maneira como o comportamento de um agente responsavel
revela caracteristicas moralmente significativas do self do agente (Talbert, 2024, n.p.).

Essas nocoes de autorrevelagao estao fundamentadas na existéncia de um se/f ou consciéncia
responsiva moralmente significativa. O valor que atribuimos a um comportamento ou codigo moral
nao depende exclusivamente de fatores deontologicos, mas ha percepcoes afetivas, emocionais,
culturais e estéticas. Entendemos que um robo sofisticado pode tomar decisdes morais autonomamente

com base em sistemas logicos, mas 1sso nao fornece decisoes significativamente afetivas e estéticas.

CONSIDERAGOES FINAIS

Compreendemos que as nocoes de agéncia moral entre a inteligéncia artificial e robos
necessitam serem investigadas filosoficamente. Essa relacao nos conduz a entender quais argumentos
sao utilizados para considerar a inteligéncia artificial moralmente responsavel. Nesse sentido,
observamos que a inteligéncia artificial tende seguir uma racionalidade 1deal que visa a construcao de
sistemas logicos dednticos ou tende a simular o comportamento humano para a tomada de decisoes.

A discussdo sobre a atribuicio de agéncia moral a inteligéncia artificial é importante para os
debates filosoficos sobre ética e sua relacio com os agentes inteligentes artificiais, algoritmos,
aprendizado de maquina e aplicacio de logicas dedonticas. Como ponto de partida, consideramos o
conceito de Russel e Norvig (2010) sobre agentes inteligentes. E essencial, na histéria da inteligéncia
artificial, que se entenda a nocao de agéncia, inteligéncia e como os agentes inteligentes artificiais atuam
sobre o melo através de mecanismos de entrada e saida de dados. Russel e Norvig (2010) consideram
que os agentes inteligentes artificiais ou seguem uma racionalidade 1deal ou seguem um comportamento
1deal. Essa racionalidade 1deal estd voltada para a organizacao logica de comandos, fazendo com que
os agentes artificiais inteligentes aprendam com o meio e se auto-organizem. Compreender o
funcionamento da inteligéncia artificial é crucial para um senso de que agentes artificiais inteligentes
podem tomar decisdoes morais.

Para Marc Champagne (2021), atribuir responsabilidade moral a inteligéncia artificial e robds
deve, antes de tudo, responder a um problema metafisico-ontologico: ha distin¢ao entre seres humanos

e entidades artificiais inteligentes? Apesar da distincia entre seres humanos e mdaquinas estar
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diminuindo, nao é cabivel atribuir um agenciamento moral aos artefatos inteligentes, uma vez que a
resposta ao problema metafisico-ontologico nao esta resolvida.

A relacao entre agéncia moral e a visao padrio e funcionalista nos apresentou a relacao da ética
com o papel dos algoritmos na tomada de decisoes, a aplicacao da logica deontica a inteligéncia artificial
e as definicoes do que é uma inteligéncia artificial voltada para uma racionalidade e outra voltada para
o comportamento.

Podemos dizer que ha um campo de estudos conhecido como ética dos algoritmos. Nesse
campo, estuda-se, por exemplo, o aprendizado de maquina. Angeluci e Rossetti (2021) fornecem
argumentos que estabelecem relacoes entre ética e algoritmos, considerando os padrdes estabelecidos
nos algoritmos. Segundo Bringsjord (2018), esses padroes devem possuir um codigo moral que possui
uma logica dedntica: uma logica voltada para a aplicacao de comandos morais. Esse codigo moral
fornece uma estrutura de aplicacio para outras como a engenharia e propria inteligéncia artificial.

No exame da visio padrio, Behdadi e Munthe (2021) argumentam que os agentes inteligentes
artificials devem atender as condicoes de racionalidade, livre-arbitrio, autonomia e consciéncia
fenomenal. Quanto a noc¢ao de racionalidade, ela estd de acordo com os pontos de vista de Russel e
Norvig (2010), uma vez que é entendido que os agentes inteligentes artificiais estio aprimorando seu
processamento de informacoes e tomada de decisdoes com base em modelos logicos. Em relacio ao
livre-arbitrio e autonomia, devemos perceber que existem graus para a execucao de acoes, tendo em
vista a complexidade de cenarios: um veiculo autbnomo tem um grau de autonomia maior ao lidar
com seu proprio sistema, com o usudrio € com o meio onde hd outros veiculos, sinais de transito,
relevo, navegacao, tempo e, principalmente, pessoas - ¢ um sistema complexo. No caso da consciéncia
fenomenal, constatamos que, primeiramente, definir o que é consciéncia é um profundo problema
filosofico, visto que existem uma série de posicionamentos metafisicos, descricoes, causas e teorias
especificas. Entendemos que a utilizacao do termo - consciéncia fenomenal - necessita de maiores
detalhes quanto a sua conceituacao, estruturacao ontoldgica, aplicacio com a inteligéncia artificial e,
principalmente, relacio com a uma consciéncia moralmente responsiva.

O problema de um se/f ou de um eu reflexivo é fundamental para o campo da ética e
reponsabilidade moral porque concerne as decisdoes tomadas pelos seres humanos. Tais decisoes
partem nio s6 de raciocinios, mas de estruturas afetivas e emocionais ligadas a dinamica psicologica do
mdividuo, mas também ao conjunto de valores significativos compartilhados socialmente e
culturalmente. Nesse sentido, precisamos avaliar o quanto uma inteligéncia artificial sera capaz de
refletir, avaliar e dar respostas responsaveis quanto a cultura e sociedade.

Nossa andlise na secao 3, procurou entender como a ética e a inteligéncia artificial pode ser

aplicada a robotica. Verificamos os argumentos de Muller (2020) e notamos um conjunto grande de

97



] Revista de Estudantes de Filosofia
rf \‘ I da Universidade de Brasilia

variavels quando nos referimos aos robds. Nao ha uma espécie de robo e nem toda maquina pode ser
considerada um robé. Existem robds automatizados e existem robos com inteligéncia artificial e poucos
destes robos sao humanoides. Observamos que hd uma série de temas éticos quando tratamos de robos
dotados com inteligéncia artificial: privacidade e wvigilancia, mteracao humano-robo, automacao e
emprego e sistemas autonomos. Esses temas destacam assuntos como controle e ordem social, coleta
de dados e informacoes pessoais, internet das coisas, cidades inteligentes e governanca inteligente. Um
desses assuntos - interacao humano-robo - ¢ bastante polémico devido aos problemas éticos aplicados
a saude e relacionamentos afetivos. Em relacio a automacio e emprego, faz-se necessirio maiores
dados sobre a geracao de empregos no futuro, uma vez que Muller (2020) cita a producao de maior
riqueza e maior oferta de trabalho: 1sso nao parece ser uma declaracio segura. Percebemos também
que as revolucoes industriais sio marcos mmportantes para a mnovacao tecnolégica e que o atual
momento ¢ marcado pelas movacoes da inteligéncia artificial. Por fim, os sistemas auténomos
apresentados, demonstram uma grande preocupacio, especialmente quando falamos de armas
autonomas, tendo em vista seu potencial letal.

Apesar das diferentes conceituacoes que podemos fazer em relacao a responsabilidade moral,
agéncia moral e consciéncia, este artigo defendeu um posicionamento atribuicionista em relacio a
responsabilidade moral. Entendemos que o problema metafisico-ontoldgico entre seres humanos e
entidades mteligentes artificiais nio esta resolvido e que a consciéncia moral responsiva manifesta uma
defesa de um sujeito reflexivo ético. Nao sabemos se tal funcionamento ético pode ser aplicado a
mteligéncia artificial e, por isso, apenas atribuimos a ela responsabilidade moral, mas é apenas uma
questao de atribuicio e niao de defesa de que os agentes inteligentes artificiais sio moralmente

responsaveis.
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